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(2000 )1379 Surry  دکتری مهندسی برق )کنترل( انگلستان 
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 .کنترل مقاوم، کنترل غیرخطي، کنترل چند متغیره، کنترل تطبیقي، سیستم های ابعاد وسیعتدریس در دوره دکتری: 

، یقيکنترل تطب .کنترل مقاوم، کنترل غیرخطيکنترل مدرن، کنترل دیجیتال،  دروس:  و دکتری دوره کارشناسي ارشدتدریس در 

 ریاضیات مهندسي پیشرفته.

 کنترل و قدرت دانشجویان ارشد نفر از  50 حدود استاد راهنمای 

ریكي، اندازه گیری الكت کنترل دیجیتال،  ریاضیات مهندسي، سیستم های کنترل خطي، کنترل صنعتي، دوره کارشناسي:تدریس در 

  ، ...محاسبات عددی

 ها:الف : عضویت درانجمن 

 (.اکنونت-1395بابل ) دانشگاه صنعتي نوشیروانيدوره های سوم و چهارم عضو هیات ممیزه  .1

 تاکنون(-1383ست های فشار قوی )پموسس و عضو گروه پژوهشي  .2

، پیل (1394-1384قوی ) فشار های پست و عضو  ( کنون تا 1385 - ( هوشمند های سیستم پژوهشي گروه مدیر .3

 . (تاکنون 1384 سوختي )

 (.1391)( IKT(، و انجمن فناوری اطلاعات )1387ایران ) عالي آموزش انجمن عضو .4

غیرانتفاعي -نماینده وزیر علوم، تحقیقات و فناوری در هیات امنا موسسه آموزش عالي غیر دولتي .5

 (1388حكیم جرجاني، گرگان )از تیر ماه 

رانتفاعي یغ-نماینده وزیر علوم، تحقیقات و فناوری در هیات امنا موسسه آموزش عالي غیر دولتي .6

 (1388لامعي گرگاني، گرگان )از تیر ماه 

، و (1388مل )از فروردین آ-یرانتفاعي آملغ-عضو هیات امنا موسسه آموزش عالي عیر دولتي .7

 تاکنون( 1397گلستان  )فروردین 

 (1385مل )آ-یر انتفاعي آملغ -عضو هیات موسس موسسه آموزش عالي غیر دولتي .8

 ب : سوابق صنعتي: 

 (.2017تي در دانشگاه تورنتو، کانادا )فرصت مطالعا .1

 (.1389-1384عضو تیم طراحي و ساخت پیل سوختي یک کیلووات ) .2

 (1387-1382) استان مازندران عضو شورای پژوهشي اداره کل سازمان فني و حرفه ای .3

 (1385عضو کمیته برق شورای پژوهشي ادره کل گاز استان مازندران ) .4

  ج : سوابق اجرائي:

 (1397)انشگاه صنعتي نوشیرواني د -تحریریه مجله رایانش نرم و فناوری اطلاعات عضو هیات  .1

 (.1396-1393معاونت دانشجوی و فرهنگي دانشگاه صنعتي نوشیرواني بابل ) .2
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 (1389مردادماه -87انشگاه گلستان )تیر ماه سرپرست د .3

 (1389ردادماه م-87مسئول راه اندازی پارک فناوری استان گلستان )تیر ماه  .4

 (87یرماه ت-86معاون اداری و مالي دانشگاه صنعتي نوشرواني بابل )تیرماه  .5

 (86ردیبهشت ا-83و مالي دانشگاه مازندران )شهریور معاون اداری .6

 (83هریور ش -81مدیرگروه آموزشي مهندسي برق )خرداد  .7

 (75ذر ا-71بان آمدیرکل امور دانشجویان شاهد و ایثارگر دانشگاه مازندران ) .8

 1385ومهندسي  برق  1384دوره دکتری مهندسي برق کنترل  راه انداز .9

 1385 هندسي برق کنترلدوره فوق لیسانس م اه اندازر .10

 (1388-1385راه انداز و مدیر گروه پژوهشي سیستم های هوشمند ) .11

 : سخنراني در کنفرانس های بین المللي  ه
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6. J. Sadati, A. Ranjbar, R. Ghaderi, Fractional-Order Control of a Nonlinear Time-Delay System: Case Study 
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May 2012, Tehran.  
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30. M. Shahiri T., A. Ranjbar N., R. Ghaderi, S. H. Hosseinnia, Control and Synchronization of Chaotic 

Fractional-Order Coullet System via Active Controller, 3rd IFAC Workshop on Fractional Differentiation and 

its Applications, 5–7 Nov. 2008, Ankara, Turkey. 
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