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(2000 )1379 Surry  دکتری مهندسی برق )کنترل( انگلستان 
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 .کنترل مقاوم، کنترل غیرخطي، کنترل چند متغیره، کنترل تطبیقي، سیستم های ابعاد وسیعتدریس در دوره دکتری: 

، یقيکنترل تطب .کنترل مقاوم، کنترل غیرخطيکنترل مدرن، کنترل دیجیتال،  دروس:  و دکتری دوره کارشناسي ارشدتدریس در 

 ریاضیات مهندسي پیشرفته.

 کنترل و قدرت دانشجویان ارشد نفر از  50 حدود استاد راهنمای 

ریكي، اندازه گیری الكت کنترل دیجیتال،  ریاضیات مهندسي، سیستم های کنترل خطي، کنترل صنعتي، دوره کارشناسي:تدریس در 

  ، ...محاسبات عددی

 ها:الف : عضویت درانجمن 

 (.اکنونت-1395بابل ) دانشگاه صنعتي نوشیروانيدوره های سوم و چهارم عضو هیات ممیزه  .1

 تاکنون(-1383ست های فشار قوی )پموسس و عضو گروه پژوهشي  .2

، پیل (1394-1384قوی ) فشار های پست و عضو  ( کنون تا 1385 - ( هوشمند های سیستم پژوهشي گروه مدیر .3

 . (تاکنون 1384 سوختي )

 (.1391)( IKT(، و انجمن فناوری اطلاعات )1387ایران ) عالي آموزش انجمن عضو .4

غیرانتفاعي -نماینده وزیر علوم، تحقیقات و فناوری در هیات امنا موسسه آموزش عالي غیر دولتي .5

 (1388حكیم جرجاني، گرگان )از تیر ماه 

رانتفاعي یغ-نماینده وزیر علوم، تحقیقات و فناوری در هیات امنا موسسه آموزش عالي غیر دولتي .6

 (1388لامعي گرگاني، گرگان )از تیر ماه 

، و (1388مل )از فروردین آ-یرانتفاعي آملغ-عضو هیات امنا موسسه آموزش عالي عیر دولتي .7

 تاکنون( 1397گلستان  )فروردین 

 (1385مل )آ-یر انتفاعي آملغ -عضو هیات موسس موسسه آموزش عالي غیر دولتي .8

 ب : سوابق صنعتي: 

 (.2017تي در دانشگاه تورنتو، کانادا )فرصت مطالعا .1

 (.1389-1384عضو تیم طراحي و ساخت پیل سوختي یک کیلووات ) .2

 (1387-1382) استان مازندران عضو شورای پژوهشي اداره کل سازمان فني و حرفه ای .3

 (1385عضو کمیته برق شورای پژوهشي ادره کل گاز استان مازندران ) .4

  ج : سوابق اجرائي:

 (1397)انشگاه صنعتي نوشیرواني د -تحریریه مجله رایانش نرم و فناوری اطلاعات عضو هیات  .1

 (.1396-1393معاونت دانشجوی و فرهنگي دانشگاه صنعتي نوشیرواني بابل ) .2
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 (1389مردادماه -87انشگاه گلستان )تیر ماه سرپرست د .3

 (1389ردادماه م-87مسئول راه اندازی پارک فناوری استان گلستان )تیر ماه  .4

 (87یرماه ت-86معاون اداری و مالي دانشگاه صنعتي نوشرواني بابل )تیرماه  .5

 (86ردیبهشت ا-83و مالي دانشگاه مازندران )شهریور معاون اداری .6

 (83هریور ش -81مدیرگروه آموزشي مهندسي برق )خرداد  .7

 (75ذر ا-71بان آمدیرکل امور دانشجویان شاهد و ایثارگر دانشگاه مازندران ) .8

 1385ومهندسي  برق  1384دوره دکتری مهندسي برق کنترل  راه انداز .9

 1385 هندسي برق کنترلدوره فوق لیسانس م اه اندازر .10

 (1388-1385راه انداز و مدیر گروه پژوهشي سیستم های هوشمند ) .11

 : سخنراني در کنفرانس های بین المللي  ه
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Fractional Differential Equation via Deforming the Linear Part, Computers and Mathematics with 

Applications, 56 (2008) 3138-3149. 

64. S.H. Hosein Nia, A.N. Ranjbar, D.D. Ganji, H. Soltani, J. Ghasemi, Maintaining the stability of 

nonlinear differential equations by the enhancement of HPM, Letters A (2008), doi:10.1016/j.physleta. 

2007.12.054, Physics Letters A. 

65. F. Abdous, R. Ghaderi, A. Ranjbar, S.H. Hosseinnia, H. Soltani, J. Ghasemi, Asymptotical Time 

Response of Time Varying State Space Dynamic Using Homotopy Perturbation Method, Journal of 

Applied Mathematics and Computing, DOI 10.1007/s12190-008-0198-1, 2008. 

66. S.H. Hosseinnia, A. Ranjbar, D. D. Ganji, H. Soltani, J. Ghasemi, Selection of Stabilizable Linear Part 

of HPM Using a Linearization Based Technique, Physica Scripta, 78 (2008) 025002 (10pp). 

67. A. Ranjbar, S.H. Hossein-Nia, Neural Network Based Evaluation of Dawson Integral: An Engineering 

Approach, International Journal Nonlinear Dynamics in Engineering and science, 1(1) (2008) 67-78. 
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68. S.H. Hossein-Nia, A. Ranjbar, H. Soltani, J. Ghasemi, Effect of the Initial Approximation on Stability 

and Convergence in Homotopy Perturbation Method, International Journal Nonlinear Dynamics in 

Engineering and science, 1(1) (2008) 79-98. 

69. A. Ebrahimzadeh and A. Ranjbar, An Intelligent Digital Signal Type Recognizer, International Journal 
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2008. 

71. A. Ranjbar N., N. Haghparast, M. Miansari, D.D. Ganji, Application of homotopy perturbation 
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1. M. Vahedpour, A. Ranjbar, H. A. Kholerdi, Comparison between Performance of Conventional, Fuzzy and 

Fractional Order PID Controllers in Practical Speed Control of Induction Motor, IEEE-2015, 2nd International 

Conference on Knowledge-Based Engineering and Innovation (KBEI), November 5-6, 2015, Tehran. 

 2. A. Ranjbar, H. A. Kholerdi, Robust Speed Control of Induction Machine Using Synergetic Controller, 

IEEE-2015, 2nd International Conference on Knowledge-Based Engineering and Innovation (KBEI), 

November 5-6, 2015, Tehran.  

3. B. Yeganegi, A. Ranjbar, J. Sadati, Sensor-less Control of Nonlinear Systems in Brunovsky Form Using 

Super-twisting Differentiator, IEEE-2015, 2nd International Conference on Knowledge-Based Engineering and 

Innovation (KBEI), November 5-6, 2015, Tehran. 

 4. A. Ranjbar, H. A. Kholerdi, Intelligent practical modeling of three-phase induction machine, The 7th 

International Conference on Information and Knowledge Technology )IKT2015(, 26-28 May, Urmia (Iran). 

 5. B. Hadi, A. Ranjbar, M. Yazdanzad, Computer and real time control of three phase induction motor speed 

using PID fuzzy controller by Omron V1000 drive, The 11th Iranian Conference on Intelligent Systems, 4-6 

February 2014, Tehran. 

6. J. Sadati, A. Ranjbar, R. Ghaderi, Fractional-Order Control of a Nonlinear Time-Delay System: Case Study 

in Oxygen Regulation in the Heart-Lung Machine, 5th Symposium on Fractional Differentiation and its 

Applications, 14-17 May 2014, China. 

 7. T. Taleshian, A. Ranjbar, R. Ghaderi, Intelligent Fractional Order Control of an Autonomous Underwater 

Vehicle Using IPSO-SQP algorithm, 5th Symposium on Fractional Differentiation and its Applications, 14-17 

May 2014, China. 

 8. M. Yahyazadeh, A. Ranjbar, R. Ghaderi, Improving Control Performance in Fractional Order Model 

Reference Adaptive Control Using Co-evolutionary Particle Swarm Optimization (CPSO), 5th Symposium on 

Fractional Differentiation and its Applications, 14-17 May 2014, China.  

9. J. Sadati, A. Ranjbar, R. Ghaderi, Stability Region Of Smith-Predictor Based Fractional-Order PID 

Controller For A Time-Delay System, 5th Symposium on Fractional Differentiation and its Applications, 14-17 
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10. M. Shahiri T., M. Karami, A. Ranjbar N., R. Ghaderi, Estimation of Time delayed system with complex 
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11. A. Pisano, D. Salimbeni, E. Usai, S.M. Rakhtala, A. Ranjbar N., Observer-Based output Feedback Control 

of a PEM Fuel Cell System by High-Order Sliding Mode Technique, European Control Conference (ECC), 

2013, Swiss. 
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International Conference on Nonlinear Modeling and Optimization, 29-30 August 2012, Amol.  
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14. T. Taleshian, A. Ranjbar, R. Ghaderi, Design of an Optimal Tracking Controller for an Autonomous 

Underwater Vehicle Using IPSO-SQP Algorithm, Information and knowledge technology (IKT2012), 2012, 
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15. A. Lari, A. Khosravi, A. Alfi, A. Ranjbar, μ-synthesis for teleportation system in presence of uncertainties 

in time delay and task environment, 20th Iranian Conference on Electrical Engineering (ICEE) 2012, 15-17 

May 2012, Tehran.  

16. T. Taleshian, A. Ranjbar, R. Ghaderi, Optimal control of an autonomous underwater vehicle using 

IPSO_SQP algorithm, 2ndInternational Conference on Control, Instrumentation and Automation (ICCIA), 27-29 
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17. S. Minagar, A. Ranjbar, R. Ghaderi, Constrained Model Predictive Control of PEM Fuel Cell with 

Guaranteed Stability, 2nd International Conference on Control, Instrumentation and Automation (ICCIA), 27-29 
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26. M. Shahiri, A. Ranjbar, R. Ghaderi, S.H. Hoseinnia, S. Momani, Synchronization of chaotic fractional-

order Coullet system via ASMC, ICCSA 2009. 
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33. M. Shahiri, T., A. Ranjbar N., S. H. Hosseinnia, R. Ghaderi, S. Momani, Projective Synchronization of 
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نتیکی، ژگوریتم ، طراحی بهینه ساختار تجهیزات در شبکه های فیبر نوری به کمک ال،  ا. رنجبر نوعيسارا میناگر .47

 ، بابل، ایران.86، مهر ماه 2ر سیستمهای مهندسی  )دانشگاه صنعتی بابل(، شماره مجله مدلسازی و روشهای عددی د

آباد  ، کنترل غیرخطی سیستم آشوب لورنز، کنفرانس ملی برق نجف، ابولفضل رنجبرنیاکانیحسین سیدحسن  .48

1386. 

فرانس وم، کن، کنترل آشوب مدل لورنز به روش خطی سازی فیدبک مقاابولفضل رنجبر نیاکانی،سیدحسن حسین .49

  .1386ملی برق نجف آباد 

شبکه  نیاکانی، کنترل بحران هاپف در سیستم کنترل ازدحام، سیدحسن حسینابولفضل رنجبر فرزاد عبدوس، .50

 .1386کنفرانس ملی برق نجف آباد  ،اینترنت به روش فیدبک تاخیر دار

یان لکتریک جراانات ولتاژ در کوره قوس نیاکانی، کنترل آشوب نوس، سیدحسن حسینابولفضل رنجبر فرزاد عبدوس،  .51

   .1386مستقیم به روش خطی سازی فیدبک، کنفرانس ملی برق نجف آباد 

 22nd International، ی اشباع پذیر نسبت به تغییرات بارکنترل مقاوم موتور القائ ،ا. رنجبر نوعي ،م.اقتداری .52

Power System Conference, PSC 2007 ، 1385تهران، آبان. 
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شخیص راستای ترکیب شبکه های عصبی خود سازمانده و بازگشتی المن برای ت، ا. رنجبرنوعي ،ر. قادری .قاسمی،ج .53

 .Nov. 2007 21-20، دانشگاه امیر کبیر، تهران، Data Miningکنفرانس  IDMC’07ارزش دلار نسبت به یورو، 

ترکیاب نتاای   از روی تصاویر دیجیتاالی باا اساتفاده از ، کلاسه بندی دانه های شن و ماسها. رنجبرنوعي ،ر. قادری ج.قاسمی، .54

 .Nov. 2007 21-20، دانشگاه امیر کبیر، تهران، Data Miningکنفرانس  IDMC’07 ،روی ابعاد مجزا بندیکلاسه 
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، NEEC2008پایدار سازی سیستم تعلیق مغناطیسی، کنفارانس ملای مهندسای بارق ،ا. رنجبر نوعي ،م. رضانژاد، م. درگاهی .56

 .86اسفند  16-15دانشگاه آزاد نجف آباد، 

نفارانس ملای کنترل کنورتور بوک بوست با استفاده از مدل میاانگین فااای حالات، ک ،نوعي ا. رنجبر ،م. رضانژاد، م. درگاهی .57

 .86اسفند  16-15، دانشگاه آزاد نجف آباد، NEEC2008مهندسی برق

طراحاای کنتاارل کننااده مقاااوم بهینااه باارای بااویلر نیروگاااه، کنفاارانس ملاای مهندساای  ،، ا. رنجبررر نرروعيهااادی دلاوری .58

 .86اسفند  16-15آزاد نجف آباد، ، دانشگاه NEEC2008برق

، NEEC2008طراحی رویتگر جریان مقاوم در برابر تغییرات بار،  کنفرانس ملی مهندسای بارق ،ا. رنجبر نوعيم.اقتداری ب.،  .59

 .86اسفند  16-15دانشگاه آزاد نجف آباد، 

ن ا در نظر گارفتترل کننده مد لغزشی و بتعقیب فرمان سرعت در موتور القائی کنترل شده با کن ،ا. رنجبر نوعي م.اقتداری ب.، .60

 .86اسفند  16-15، دانشگاه آزاد نجف آباد، NEEC2008امان اشباع موتور، کنفرانس ملی مهندسی برق

نناده ک، ر. قادری، ع. شیخ الاسلامی، ح. حسین نیاا، کنتارل نوساانات ماد محلای توسال کنتارل ، ا. رنجبر  نوعيف. عبدوس .61

 .1388 زنی مدلغزشی، هفدهمین  کنفرانس مهندسی برق ایران، دانشگاه علم و صنعت ایران، دینامیک توان به روش سوئیچ

یاک ل کنناده دینامارائه استراتژی بهبود یافته برای سوئیچ زنی کنتر، ر. قادری،ر. احمدی، ا. رنجبر  نوعيف. عبدوس، ع. نبوی، .62

 .2009توان در مسائل پخش بار و پیاده سازی آن توسل منطق فازی،  بیست و چهارمین   کنفرانس بین المللی برق، 
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